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* Zadani — mechanismus se znamymi uhlovymi
rychlostmi a zrychlenimi €lenu 2 a 3. Ukolem je urcit
rychlost a zrychleni bodu C
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Pomoci Ghlové rychlosti w, se urci rychlost v*

a pomoci Uhlové rychlosti w_ se urci rychlost v°
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smery neznamych rychlosti

* Rychlosti v** a v*® nejsou znamy, zname vsak jejich
smer
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Skladani rychlosti

* Rychlost v° je 3 =p14+3“=3% + 3
* Z v*av® aznamych smérl najdeme fialové v** a v*°
* Modra v°© je ma stejny smér i velikost jako oba soudty
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Vysledneé rychlosti

* Dokresleni rychlosti v©, v** a v*®* do mechanismu
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Dostrediva zrychleni

+ Dostrediva zrychleni se stanovi pomoci rychlosti
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Tecna zrychleni

+ Tecna zrychleni bodu A a bodu B se stanovi podle
uhlovych zrychleni
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Neznama tecna zrychleni

« Nejsou znama te¢na zrychleni a** a a®, jsou véak
znamy jejich smeéry
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Skladani zrychleni

* Pro zrychleni bodu C plati:

-C _ =4 —>CA —>CA —>B —>CB - CB
a“=a'+a’+a +a Cta,+a, +a
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+ Velikosti at Aa at ® se najdou tak, aby rovnice byla
splnéna




Vysledné zrychleni

+ Zrychleni se doplni do mechanismu a tim je reseni
dokonceno.
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