Zadani

U péticlenného kloubového diferencidlniho mechanismu na obrazku jsou znadmé thlové
rychlosti we; a ws; a thlova zrychleni ap; a ag;. Pro dany oka@k stanovte vypoctem
rychlost a zrychleni bodu C. A0y = bv/3, BO3; = b, AC = 2b, BC = 2.
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Reseni
Rychlost bodu A je:
bv/'3
v, = [ wzlo\/_ ]

Rychlost bodu B je:

v — 0
B = —Ldglb

Bod C patii ¢lenim mechanismu 4 a 5, které se pohybuji obecnym rovinnym pohybem.
Rychlost v¢ je:

Ve =VaA+Voa=Vp+ VeB

Sméry rychlosti vos a vep zname, jsou to kolmice na spojnice bodi CA, resp. CB.
Orientace jsou naznaceny na obrazku. Neznamé ovsem jsou velikosti. Rychlosti jsou:
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ver = | o]

—vep cos 30° ] _ [ —§ VOB ]

Ve = .
[ Vo p Sl 30° %UCB

Velikosti rychlosti fesenim rovnice v4 + voa = v + veog. Nejprve ve sméru osy x:

\/§w216+0 == 0—71)03

VB — —2(4)21()



Ve sméru osy y:

1
O—UCA = —w31b+ 5?}03
Voa = w3b+ wab= (W +ws1)b

Velikost rychlosti vop vysla zaporna. To znamena, ze rychlost ma ve skutec¢nosti opacnou
orientaci, nez je naznaceno na obrazku. Zbyva jesté urcit ve:
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Vo = VA+VCA—l —vea
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Podobnym zptisobem se urci i zrychleni. Nesmi se vSak zapomenout, Ze zrychleni rota¢niho
pohybu méa dvé slozku - te¢né a normalové. Zrychleni bodu A je:
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Zrychleni bodu B:

[ o ][V
ap = apitapp,= +

—Ozglb
2
= [ 0]
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Pro zrychleni, stejné jako pro rychlosti, plati vztahy pro obecné rovinny pohyb. Je vsak
nutno uvazovat rozklad na teéné a normalové zrychleni.

ac —ayt+aca = ap-+acas
as+aca +acan = ap-t+acp:+acen
Zrychleni ac s, acan, acp: & acp, zatim nejsou znama. Jsou vsak znamé jejich sméry.
U tec¢nych zrychleni jsou stejné jako u rychlosti voa a vop. U normélovych zrychleni je

to smér spojnice bodu CA, resp. CB. U norméalovych zrychleni je znama i orientace - do
stfedu, tedy k bodu A, resp. B. Velikost se urci z rychlosti. Normalova zrychleni tedy jsou:
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Orientace tecnych zrychleni neni znama. Zvoli se stejné jako u rychlosti s tim, ze v pripadé
opacné orientace vyjde jeji velikost zaporna.
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dcar = [—GCAt]

—acp cos 30° ] _ [ —§ acpt

acB = .
CBt acpt sin 30°
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Velikost ~ teénych  zrychleni acsy a agp se uréd  TeSenim  rovnice
ajs +aca +aca, =ag+ acp: + ace,. Ve sméru x:

3
—V3anb+0—aca, = wib— 5 A0Bt+ ACB:
acpt = i (aCan + wglb + \/gOle + aCAn)
V3
Ve smeéru y:
9 1
—\/§w21b —aca+0 = —Ozglb + 5 acpt + Q¢ Bny
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—I—wglb\/g +aca = “agb— 2 acBt — ACBny

acar = +azib— 5 @CBt = ACBny — V3wib
Zrychleni ac se uréi slozenim:
ac = aut+acat+acan
_\/§a216 0 —ACAn
e l —V3uwib " —acat * 0
o — —V3B b — acan
¢ —\/gwglb — Qo At



