Zadani

Klika 2 délky O, A = R rovinného centrického klikového mechanismu na obrazku vykonava,
rovnomeérny rotacni pohyb okolo stalé osy rotace, ktera je kolméa na rovinu pohybu daného
rovinného mechanismu a prochazi bodem O; s otackami no;. V okamziku tg = 0 s splyva
osa kliky 2 s osou z. Uréete polohovy vektor 7 bodu C ojnice v okamziku ¢. Plati AB = 2R
a AC=R

Reseni

Pro urceni polohy bodu C se s klikou AB spoji souradnicovy systém s indexem 2. Pocatek
této soufadnicové soustavy je posunut do bodu A, tedy vzhledem k zakladni (index 1)
o vektor
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a natoCena o thel ¢, ¢emuz odpovida transformacni matice
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Zatimco polohu bodu C v zdkladni soufadnicové soustavé (r{) zatim nelze jednoznacéné

urcit, jeho poloha v soufadnicové soustavé s indexem 2 je
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7 té se pomoci trasformaéni rovnice urci r{
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Zatim nejsou znamé thly 1 a ¢, proto je tfeba je stanovit. Uhel ¥ odpovida rotaci kliky
a je funkci casu
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Uhel ¢ je totozny s tthlem /3. Soufadné soustava se vSak ota¢i v zdporném smyslu, proto
plati
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Z vlastnosti funkei sin (lichd funkce) a cos (suda funkce) lze provést tpravu
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Sinus a kosinus tthlu  se urci z trojuhelniku AO;AB. Pro vysku v, plati
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Polohovy vektor bodu C pak je
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