Modelovani prutové soustavy namahané tahem s plasti  zaci

Odvozeni
Soustava i pruti 1, 2, 3 je zatzovana silou 't
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F =50 kN. Délka svislého prutu jéz? =0,866 m.

Uhel, ktery sviraji Sikmé pruty j&@=30°. V3echny
pruty maji stejny pitez s plochouS=10* nr.
Material prutt je uvaZzovan jako ide&n pruzre-
plasticky s charakteristikami E=2,1-10" P¢ a
&, =200 MPa.
Ze statické rovnovahy v kloubu 4 plati:
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Odtud:
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V pruzném stavu je tato soustava staticky &ir proto se silaN, pocitd pomoci

deforma&ni podminky:
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Pri zatZovani dojde nejprve k meznimu stavu pruznostiwpr2. Uvazujeme-li ideaén
pruzre-plasticky material, je v tomto prutu rpo, . Sila v prutech pak je
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Celkove petvaeni v prutu 2, , elastické petvarenie, a plastickeé fetvareni e, se Uti:
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DalSi ¢asti feSeni je stav, vjakém se soustava bude nachazedlptteni. Vychazejme
z predpokladu, Ze prut 2igtava prodlouzen o délku
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pl pl
Z tohoto divodu musi byt v soustaéwsilové misobeni, které toto prodlouzeni vyvazi. Soustava
se ot uvazuje jako staticky netita. Pro silu v Sikmych prutech plati:
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Deforma&ni podminka je:
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Posuv pi odlekeeni je:
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Vysledky
Srovnavaci vysledky byly vygitany v ANSYSu, s pouZzitim prukLINK1.
PO ZATIZENI
Velic¢ina Analytické reSeni ANSYS
N1 [N] 17321 17321
N, [N] 20000 20000
Ug [m] 0.95238 10° 0.95237.10°°
&[] 1.09971. 10°° -
ea [-] 0.95238 10° 0.952- 10°°
&pl [] 0.14733 10°° 0.147-10°°
PO ODLEHCENI
Veli¢ina Analytické reSeni ANSYS
Nz [N] 1009.3 1009.5
N, [N] —1748.2 —1748.5
Uod [M] 0.55500 10°* 0.55507. 10




